Faktablad

TDG

Ett USB baserat matsystem

med MEMS-gyron
och accelerometrar

TDG, ett tredimensionellt sensorsystem,
ar ett datoranslutet méitinsamlingssystem
for en till fyra sensorenheter. Sensorerna
kan vara av olika sort.

Systemet  registrerar  kontinuerligt
rorelser och rorelsefordandringar fran de
anslutna sensorenheterna. Enheterna kan
fas med 1/2/3-axliga gyron samt 1/2/3-
axliga accelerometrar alternativt bigge
sorterna 1 en och samma sensorenhet.
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Systembeskrivning

Systemuppbyggnad

Systemet bestar av en insamlingssenhet och en eller flera sensorenheter. Insamlingsenheten
stromforsorjs av mitdatorn via USB-porten. Insamlingsenheten stromforsorjer sedan varje
sensorenhet.

Insamlingsenhet:
Insamlingsenheten samlar in data fran sensorerna och omvandlar dessa till ett enhetligt
kommunikationsformat. Det insamlade matdatat skickas sedan vidare till métdatorn.

Enheten stromforsorjs fran datorns USB-port (5V/max 100mA). Stromférbrukning varierar
beroende pd hur ménga och vilken typ av sensorenheter som dr anslutna. Sensorerna ar
sjdlvidentiferande i systemet. 1 till 4 sensorenheter kan vara anslutna samtidigt. De kan vara
av olika typ och vara utrustade med olika uppséattningar sensorer.

Som riktmirke forbrukar accelerometersensorerna i storleksordningen nagra mA medan
enheterna med gyron behdver nagra tiotals mA. Kombinationsensorenheter, de med bade
accelerometrar och gyron kan dra upp till 30mA styck. Eftersom hela systemet far dra max
100mA fran datorns USB-port rekommenderas att max tre stycken
kombinationssensorenheter dr anslutna samtidigt.

Sensorenhet
Sensorenheterna &r de enheter i systemet som registrerar de rorelser och rorelseforandringar
som sensorerna utsitts for. Métdatat skickas till insamlingsenheten.

Typ av gyro/accelerometer och kapsling kan anpassas beroende pa tinkt anvandningsomrade.
Det finns tva huvudsakliga kapslingar, en avsedd att skruvas fast och en for mer kroppsnéra
métningar som fédsts med kardborreband av valfri lingd. Andra varianter av kapsling kan tas
fram pé begdran. Dimensionerna pa sensorenheterna ir beroende pé vald kapsling.

Lada avsedd for att skruvas eller pa annat vis fixeras (exempelvis sys fast).

Storlek 1ada (LxBxH): 40x40x20 mm
Fastplatta (LxBxH): 56x40x2 mm
Vikt: c:a30g

For kroppsnédra utforande kan en kapsling med fastéron viljas.

Ett valfritt fastband kan monteras i linje eller pa tvérs med
sensorenheten. Fastéronen sticker ut 7mm &t vardera hall,
ytterdimensionerna blir d& 14mm storre i lingd eller breddrikning.

Storlek (LxBxH): 45x32x10 mm
Vikt: c:a 30g
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Tekniska data

Insamlingsenhet
Grénssnitt:

méalprogramvara.
Sensoringangar: RJ11-kontakt
Samplingsfrekvens: 50Hz mot sensorerna
Dimensioner: 110x75x35
Vikt: c:a 150g
Sensorenheter

Seriellt via USB. Data fran sensorerna levereras som en
kontinuerlig strom av métdata som kan anvéndas till valfri

Kan bestyckas med 1/2/3-axliga accelerometrar och/eller gyron i flera olika kombinationer.
Enheterna kan produceras efter nskemal.

Accelerometrar (urval)

™

Namn Mitomrade | Kénslighet Bandbredd | Brus Upplosning
ACC-2 +2g 1000 LSB/g | 35Hz 16 LSB rms 12 bitar
ACC-8 +8g 256 LSB/g 500Hz 6 LSB 12 bitar
ACC-10 +10g 164 LSB/g 800Hz 0,5LSB 12 bitar
ACC-16 +16g 256 LSB/g 1,6kHz 1.5LSB rms | 10-13 bitar
Namn Mitomrade/Kénslighet Bandbredd | Brus Upplosning
GYRO-1 +250/500/1000/2000°/s 4kHz 0,1°/s rms 16 bitar
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Datat fran matsystemet kan hanteras pa olika sétt. Till exempel i LabView, Matlab eller visas
direkt som rddata i ett terminalfonster.
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